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Effetto Hall  
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Link utili 
 
   Università di Torino 
 
   Ricercare su un qualsiasi motore di ricerca   la voce Pasco sensors 
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Obiettivi conoscitivi 
 

● dato un moto rettilineo, saper riconoscere dal grafico spazio-tempo, velocità-
tempo, accelerazione-tempo, un moto uniforme, uniformemente accelerato, 
armonico. 

● Conoscere le relazioni che intercorrono tra velocità istantanea e grafico 
spazio-tempo, tra accelerazione istantanea e grafico velocità-tempo; 

● conoscere la velocità dl suono in un mezzo aeriforme; 
● Conoscere il principio di conservazione dell'energia, energia potenziale 

elastica, energia potenziale gravitazionale, energia cinetica; 
● conoscere da cosa dipende il periodo di oscillazione di un oggetto appeso ad 

una molla..............va bene ve lo dico io  
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http://www.iapht.unito.it/rtl/Torzo/sensori_TED.htm

